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PLANEACION DB '_m ASISTENCIA DEL MODULO J DEL ISSSTE

—:

Ernesto Mercado Ramirez :
Universidad Auténoma Hetrupnlitana-lztapalapa
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El hecho de que un sistema hospitalario proporcione una atencién |
médica humana eficaz y efiéiente es un factor importante a los -
servicios que proporcione el estado. El tratar de organizar un -
sistema gue por sSIiETPre ha carecido de una planeacién acorde a -

sus necesidades ¥ chietivos es la tarea de este proyecto.

El proceso de inicia con la determinacibn de la problematica que
tienen sus empleados, la cual es de muy diversa {ndole, de acuer 3
do al departamento €n cuestién. No hay duda tamposo de que una-;f
de las causas m&s importantes de la Jeshumanizacién de la aten- -
cifdn médica &= también la insatisfaccidn que sienten los emplea-§7
dos por sus condiciones de trabajo. El resolver dicha prﬂblemﬁ~’5

tica es uno de los gbjetivos gue S€ pretende lograr - aungue no
1o es todo.

La informacidn fue captada por medio de una técnica de planea-==
cién participativa llamada TKJ, la cual sirvid para alimentar unj.

modelo de teoria de decisiones. A través de éste, s& Supo cudl

es la importancia relativa gue tenian cada uno de los problemas

externados, en base a informacion proporcionada por los mismos —{

eppleados. D2 ecta forma el proceso de planeacidn fue s iempre =i
|

participative. 4
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pETECTIR DE oNDa  "R" DJRANTE EL EJERCICIO RASADO EN UN
M ICROPROCESADOR 2-80.

B il

Miguel Cadena Méndez*, Juan M. Cornejo Cruz*, Ramdn Brena Pi-
noiro**, Salvador Carrasco Sosa »** Rambn Gonzdlez Camarena***
v, embros del Area de Ing.Biomédica de la UAM.IZT.*

Becario del CONACYT, en Francia *~* :

Miembros del Lab. de Psicologia Cardiopulmonar DCBS,U.A .M. I, ***
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52 presenta un algoritmo nodificado para la deteccibn de la onda

sado =n el criterio de la duracifn y pendiente del complejo -
"gQRS", con umbrales de deteccidn adaptivos.

|
lLa programacidn s h2 desarrollado de manera modular con rutinas
relocalizables. (#)

12 ferretria se ha disefado entornc a un madnlo de ensefanza, de

fabricacién nacional, basade en el microprocesador 2Z-80 {micro -

incluye el costo del mbdulo de ensehanzal .

El sistema completo se evalda con sujetos sometidos a diferentes

cargas de ejercicio utilizando una banda sin-fin.

L_._. s B PP P, e e R R e B T e L eSS 2 N ——————— ¥ AR — i b g

"R" durante el ejercicioc y en tiempd real. El algoritmo estd ba-

kit MKE-ZB0), con un costo estimado de menog de 15 délares (no -
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DISERNO Y CONSTRUCCION DE UN ESTIMULADOR, CON UNIDAD DE
A 1SLAMIENTO INTEGRADA, PARA REGISTRAR Y ESTIMULAR EN EL
MISMO ELECTRODO.

b=

[Angel R. Zapata Ferrer,
unidad de Investigaciones Cerebrales,
Inst. Nal. de Neurologia vy Facultad de Psicologia, UNAM.
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en diferentes estudios electrofisiolbégicos es necesario el uso =
de estimuladores ¥ unidades de aislamiento. Existen en €l mer-
cado diferentes modelos y marcas de estos aparatos, gue sSon de =

fabricacién extranjera.

En el presente rrabajo presentamos el disefic de un estimulador -
con una unidad de aislamiento acoplada, que nos ha permitido apli

car estimulos eléctricos con diferentes parémetros.

Estos paré@metros son los siguientes: E
Ancho del pulso: de 0.1 a 2.5

Duracién del tren: de 0.5 a 10 seg.

Frecuencla: de 20 a 200 Hz

Arnplitud: de O a Q0 voltios

Para estudios experimentales de la epilepsia, dorde se reguiere
ectimular y registrar en el mismo electrodo, le hemos incluido
el interruptor electrénico ( Zapata y cols, 1979), con el fin de

tener en un sclo eguipo ¥ de modo compacto, todo el sistema. 3
Debido al transiente que aparece al usar el sistema‘interruptnr.
e le zFadié un retardo para reducir este artefacto.

Asi mediantc el usc de este eguipo SE& puede economicar bastante,

puesto gue noO SE reguiere utilizar equipos aislados para reali-

zar un proceso 4= ipvestigacidn, Gonde se gtilice la estimula-

-4 I - = . - by
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MODELO ELECTRONICO DE 1AS ACTIVIDADES ELECTRICAS DEL |
INTESTINO DELGADO.

Vvictor M. Carbajal C.
U.A.M.- Unidad Iztapalapa

— E: |
Ha sido undnimemente establecido y aceptado que existen dos ti-’

pos diferentes de actividad eléctrica en el sistema naqtrointas

I
tinal de los mamiferos. Una de ellas, llamada Control de la u-.

tividad ElEC‘t"‘lCEL (ECA), es ritmica y omnipresente, cuya func:.
radica en controlar la ocurrencia en tiempo Y espacico de la aps "
ricién del otro tipo de actividad. Este segqundo tipo de actlv
dad eléctrica, llamada Respuesta de lz Bctividad Eléctrica 'E

os asociada con contracciones gue representan la respuesta meca -

nica del sistema gastrointestinal. Un modelo comunmente -.'I.-=
do para simular la ECA incluye a un conjunto de osciladores inter
~onectados cuya dindmica se basa en el modelo matemético de
van der Pol. En este articulo se describe la implementacibn . 1
un modelo electrénico basado en la simplificacién de las ecuacig
nes de Hodgkin-Huxley, las cuales usan los conceptos de capac n:l-
tancia de la membrana y conductancias iénicas. Este artil:ulc

también muestra gque el modelo propuesto es capaz de simular 1

dos tipos de oscilact &n correspondiente al ECa vy ERA. asi cm

1 efecto resultante del acoplamiento de cuatro de dichos --:
los. For lo tanto, el modelo agui presentado simula los ,f:j___

nertes mis importantes encontrados en la actividad eléctrica del

intestino delgado.
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MONITORIZACION ¥ cnmmax._‘ DE LA RELAJACION MUSCULAR DURANTE
EL ACTO QUIRURGICO.

-

e

Almudena Arcelus de Diego, Ana Maria Rule

: Universidad Ibercamericana

-
2
El objetivo de este trabajo es desarrollar un sistema capaz de

mantener en un nivel de relajacidén muscular constante durante -
cirugia-a un paciente, proporcionando al anestesidlogo un métodd]
objetivo para evaluar el estado de relajacidén muscular. Esto se
logra mediante la cuantificacién de la funcibn neuromuscular., -
utilizzndo la Electromiografia Integrada (EHMGL). Por medio de -
un microprocesador se estimula un nervio motor & una intensidad
constante (y supramdxima), se registra el electromiocgrama evoca
do con electrodos de superficie, se rectifica e integra. Al -

resultado de este procedimiento el microprocesador le asigna un
valor numérico (EMGI); antes de suministrar relajante, se obtig
ne un EMGI que serviré& como referencia para controlar la relaja+

cidén y mantenerla en un nivel preestablecido durante cirugia.

Se realizaron pruebas con el sistema obteniends importantes con

clusiones.

Se incluyen desarrollo del sistema y resultados.




